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电梯检规2号修改单

专题内容介绍 
       2017年7月22日 
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UCMP实现与现场检验 

主要内容： 

 轿厢意外移动保护装置 

 轿门防扒装置 

 加装自动救援装置、能量回馈、读卡器 

 旁路装置 

 门回路故障检测 
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UCMP实现与现场检验 

 3.18 轿厢意外移动 ：在开锁区域内且开门

状态下，轿厢无指令离开层站的移动，不

包含装卸载引起的移动。 

 9.11.1 在层门未被锁住且轿门未关闭的情

况下，由于轿厢安全运行所依赖的驱动主

机或驱动控制系统的任何单一元件失效引

起轿厢离开层站的意外移动 
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UCMP实现与现场检验 

轿厢移动 

是否出门区 

安全回路 

是否断开 

正常再平层 

正常运行 

启动UCM Lock 轿厢停止 
专业人员执行 

ERO操作 电梯恢复正常 

否 

否 

是 

是 

制动器状 

态异常 

启动UCM Lock 

否 

是 

正常状态 
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UCMP实现与现场检验 

系统方案： 

•轿厢平层装置——4个光电开关 

•平层插板长度为250mm 

•DIS，UIS为再平层的光电开关 

•1LV，2LV为门区光电，任意一

者脱出插板，系统即认定轿厢脱

出门区 
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UCMP实现与现场检验 
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UCMP实现与现场检验 

DS 

GS 

门旁路 

电路 

主板GECB 

安全回路 

安全回路 

控制回路： 

•电路为主板GECB的门旁路部

分的电路 

•电梯处于平层位置开门状态时，

通过门旁路电路将厅门锁和轿

门锁旁路； 

•若1LV或2LV脱开，则主板上

的安全继电器LV1或LV2脱开，

门旁路回路断开，启动UCM 

Lock程序 
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UCMP实现与现场检验 

主板GECB： 
控制回路 

•主控板GECB含门旁

路部分电路 

•符合安全电路的设计

要求 

•UCM Lock为Otis控制

系统统一设计的UCM

处理程序 

门旁路安
全继电器 
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UCMP实现与现场检验 

制停装置： 

•无齿轮主机制动器作为UCM

的制停装置 

•安全回路失电，制动器动作 

•详见电气原理图 

Stopping 

elements 

轿厢停止 
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UCMP实现与现场检验 
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UCMP实现与现场检验 

轿厢开始意
外移动位置 

光电插板脱离平层位
置, UCM信号触发 

制动器动作 

(开始制停) 

o e a b c d 

oa：最大平层误差距离 

ab：轿厢开始意外移动至光电插板脱离平层位置（UCM信号触发）时轿厢运行距离 

bc：光电信号触发至制动器信号触发轿厢运行的距离 

cd：制动器信号触发至制动器闭合后轿厢运行的距离 

de：制动器开始制停后至电梯停止时轿厢运行的距离 

控制系统触发响应 

(制动器动作) 

 UCMP制停过程，轿厢各位置 

平层
位置 

停止
位置 
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UCMP实现与现场检验 
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UCMP实现与现场检验 
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Matlab生成的曲线： 
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UCMP实现与现场检验 

PMT测试的曲线： 
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UCMP实现与现场检验 

     一些测试数据研究发现对于悬挂绳有滑移的工况： 

1，不同悬挂绳材质、曳引轮绳槽结构、悬挂绳比压、

悬挂绳滑移速度等因素与悬挂绳滑移摩擦系数之间存在

未知的复杂关系。 

2， 在系统条件不变，当制动力矩增加时，轿厢制停距

离有明显的变化。 

     因此，以上计算方法只是提供了一种OTIS UCM制停

距离的近似的冗余理论计算分析方法，为设计提供一种

参考，实际制停距离应以实测数据为准。 
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UCMP实现与现场检验 

• UCM功能参数设置： 

     GDCB: M-2-3-1 CONTRACT UCM-EN on/off 

     GECB: M-1-1-3-1-1 SYSTEM UCM-TYP  

• 开启UCM功能： 

     GDCB: UCM-EN on/off =1； 

     GECB: UCM-TYP=3.  

• UCM触发后，在安全回路正常的情况下，可以通过 
ERO进行恢复。 
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UCMP实现与现场检验 
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UCMP实现与现场检验 
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UCMP实现与现场检验 

注：为保证UCM功能测试时的安全性，用UCMT插件来模拟厅轿门打开情况（实际厅轿门是闭合状态） 
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UCMP实现与现场检验 
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UCMP实现与现场检验 

M-1-1-4-1 

Direction? 

Up=1 Down=2  

Load=0%? 

 n=0 y=1 > 

Load=100%? 

n=0 y=1 > 

DDO on! 

CHCS on! 

Remove Plug:  

“EN81 UCM-T” 

Start Up? 

n=0 y=1 > 

Start Down? 

n=0 y=1 >  

ok. 

wait... 

ok. 

checking... 

Check car! 

press ENTER 

Insert Plug: 

“EN81 UCM-T” 

Test OK? 

 n=0 y=1 > 

UCM-Test 

done! 

Run ERO to 

continue 
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UCMP实现与现场检验 

制动力验证 
（自动，专利） 
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UCMP实现与现场检验 

制动力验证 
（自动，专利） 
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UCMP实现与现场检验 

制动力验证 
（手动） 

 功能说明 

电流法手动制动力矩检测可以在不需要额外辅助

装置的情况下，通过服务器操作完成。 

在制动器抱住时，启动变频器输出电流给主机，

模拟轿厢过载（如150%），监测主机是否有转

动。 

 系统及软件支持 

电流法手动制动力矩检测功能只适用于使用 GECB

控制板和Regen变频器的控制系统。 
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UCMP实现与现场检验 

制动力验证 
（手动） 

电梯运行至中间楼
层, 确保轿厢空载, 

打检修  

进入变频器检测菜单  

选择”1” 进入
测试 

按“Enter”确认 

进入变频器菜单, 等待
6秒,  可进入参数设置

菜单  
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UCMP实现与现场检验 

制动力验证 
（手动） 

按“shift + 1 ” 

=ON确认 

当显示右侧菜单时, 持续
按住UP检修按钮, 检测时

间为3秒 

当显示右侧菜单时, 表示
检测成功 

如显示此状态表示当前
不能正常开启抱闸检测
功能，如GECB软件不
支持 
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UCMP实现与现场检验 

制动器自监测： 

固定螺丝 

微动开关 



/6 28 

UCMP实现与现场检验 

制动器监测簧片断裂问题： 

钢球 

簧片 

固定板 
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UCMP实现与现场检验 

多制动器的自监测问题： 
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UCMP实现与现场检验 

制动器自监测： 

 

 标准修改单： 

在使用驱动主机制动器的情况下，自监测包括对机械装置正确

提起（或释放）的验证和（或）对制动力的验证 

 

 能否既监测提起，又检测释放？ 

 

 监测提起（带闸运行）与监测释放（制动力丧失）能否等

效？ 
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UCMP实现与现场检验 

制动器的冗余： 
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UCMP实现与现场检验 

制动器的冗余： 



/6 33 

UCMP实现与现场检验 

制动器的冗余： 
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UCMP实现与现场检验 

制动器的冗余： 
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UCMP实现与现场检验 

制动器的冗余： 
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轿门防扒装置 
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轿门防扒装置 
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轿门防扒装置 
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轿门防扒装置 
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轿门防扒装置 
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轿门防扒装置 
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轿门防扒装置 
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轿门防扒装置 
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加装3类装置 

改造： 

加装自动救援操作（停电自动平层）装置、能量

回馈节能装置、读卡器（IC 卡）等，改变电梯

原控制线路。 

国质检特〔2014〕260 号： 
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自动救援装置 
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自动救援装置 
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自动救援装置 

①设有铭牌，标明制造单位名称、产品型号、产品

编号、主要技术参数；加装的自动救援操作装置的

铭牌和该装置的产品质量证明文件相符； 

②在外电网断电至少等待3s后自动投入救援运行，

电梯自动平层并且开门； 

③当电梯处于检修运行、紧急电动运行、电气安全

装置动作或者主开关断开时，不得投入救援运行； 

④设有一个非自动复位的开关，当该开关处于关闭

状态时，该装置不能启动救援运行； 
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节能装置 

检验要求： 
 

加装的分体式能量回馈节能装置应当设有铭牌，标

明制造单位名称、产品型号、产品编号、主要技术

参数，铭牌和该装置的产品质量证明文件相符 
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IC卡 

电梯IC卡装置  integrated circuit card device for lifts 

 利用身份识别技术对电梯乘客进行识别并授权的

电子系统或者网络，用于召唤电梯、开放受限层

的使用权限、自动登记受限层及完成其他功能。 

 电梯IC卡装置的身份识别方式包括IC卡、ID卡、

CPU卡、磁卡、生物特征识别（例如指纹、掌形、

面部、虹膜、静脉）、密码（例如文字、数字、

图形）、移动终端等。 
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IC卡 

对于260号文“改变电梯原控制线路”的理解： 
 

 加装的读卡器无源触点断开按钮的 

 

 利用读卡器 无源触点断开按钮电源的… 
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IC卡 
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IC卡  

Elevator 1.2 

Elevator 1.3 

ICSS 1 

Elevator 1.1 

Elevator 2.2 

Elevator 2.3 

ICSS 2 

Elevator 2.1 

Building Automation 
System 

Serial: RS-422 / RS-232 

EMS PC 
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IC卡 
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IC卡 

检验要求： 
 

 1.3（4）资料 

 

 加装的IC 卡系统应当设有铭牌，标明制造单位名

称、产品型号、产品编号、主要技术参数，铭牌

和该系统的产品质量证明文件相符 
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IC卡 

检验要求： 
 

 设有IC 卡系统的电梯，轿厢内的出口层选层按钮

应当采用凸起的星形图案予以标识，或者采用比 

 其他按钮明显凸起的绿色按钮 

 对于设有IC 卡系统的电梯，轿厢内的人员无需通

过IC 卡系统即可到达建筑物的出口层，并且在电

梯退出正常服务时，自动退出IC 卡功能 
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IC卡 

 

 出口层问题： 

 GB/T 30560-2014 电梯操作装置、信号及附件 

 GB/T xxxxx-201x  电梯IC卡装置都用到出口层 

 可以有多个出口层 
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旁路装置 

 ① 在层门和轿门旁路装置上或者其附近标明“旁

路”字样，并且标明旁路装置的“旁路”状态或

者“关”状态； 

 ② 旁路时取消正常运行(包括动力操作的自动门的

任何运行)；只有在检修运行或者紧急电动运行状

态下，轿厢才能够运行；运行期间，轿厢上的听

觉信号和轿底的闪烁灯起作用； 
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旁路装置 

 ③ 能够旁路层门关闭触点、层门门锁触点、轿门

关闭触点、轿门门锁触点；不能同时旁路层门和

轿门的触点；对于手动层门，不能同时旁路层门

关闭触点和层门门锁触点； 

 

 ④ 提供独立的监控信号证实轿门处于关闭位置 
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旁路装置 

层门旁路插头 
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旁路装置 
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旁路装置 
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门回路检测 

2.8(7)应当具有门回路检测功能，当轿厢在

开锁区域内、轿门开启并且层门门锁释放

时，监测检查轿门关闭位置的电气安全装

置、检查层门门锁锁紧位置的电气安全装置

和轿门监控信号的正确动作；如果监测到上

述装置的故障，能够防止电梯的正常运行 
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门回路检测 
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门回路检测 
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门回路检测 
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门回路检测 

 关于“提供独立的监控信号来证实轿门

处于关闭位置” 
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门回路检测 
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门回路检测 

 问题：能否“通过模拟操作检查旁路装

置功能”来验证？ 

 

 理由：由于现场模拟操作检查门回路检

测功能比较困难，同时验证后恢复不好

会带来次生事故隐患。 
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门回路检测 

 问题：“当轿厢在开锁区域内、轿门开

启并且层门门锁释放时，监测检查轿门

关闭位置的电气安全装置（5.3.13.2）、

检查层门门锁锁紧位置的电气安全装置

（5.3.9.1）和轿门监控信号的正确动

作”，为什么没有层门关闭触点

（5.3.9.4）和轿门门锁触点（5.3.9.2）？ 
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谢谢！ 


